Dz.03.0021.25.2016

Uchwala Nr XXV /223 /2016
RADY DZIELNICY III PRADNIK CZERWONY
z dnia 22 listopada 2016 r.

w sprawie: whniosku do Prezydenta Miasta Krakowa dot. przeprowadzenia analizy w zakresie
mozliwosci wprowadzenia ruchu jednokierunkowego na odcinku ulicy f.gkowej pomiedzy
ulicg Ulandéw a ulica Nieduza.

Na podstawie § 3 pkt 3) lit g. uchwaty nr XCIX/1497/14 Rady Miasta Krakowa z dnia 12 marca 2014 r.

w sprawie organizacji i zakresu dziatania Dzielnicy III Pradnik Czerwony w Krakowie (Dz. Urz. Woj.
Mat. z dnia 27.03.2014 r. poz. 1839) Rada Dzielnicy III Pradnik Czerwony uchwala, co nastepuje:

§1.
Realizujac postulat Rady Rodzicéw Szkoty Podstawowej nr 114 wnioskuje si¢ do Prezydenta

Miasta Krakowa 0 przeprowadzenie analizy w zakresie mozliwosci wprowadzenia ruchu
jednokierunkowego na odcinku ulicy L.akowej pomiedzy ulica Utanow a ulica Nieduza

§2.
[lustracje graficzng proponowanej organizacji ruchu stanowi zatacznik do niniejszej uchwaty.
§3.

Uchwata wchodzi w zycie z dniem jej podj¢cia.

Przewodniczaca Rady i Zarzadu
Dzielnicy III Pradnik Czerwony

Aniela Pazurkiewicz

UZASADNIENIE:

Podjgcie przedmiotowej uchwat ma na celu przeprowadzenie przez Zarzad Infrastruktury
Komunalnej 1 Transportu w Krakowie analizy w zakresie mozliwos$ci wprowadzenia ruchu
jednokierunkowego na odcinku ulicy t.akowej pomiedzy ulicg Utanéw a ulica Nieduza zgodnie
z wnioskiem Dyrekcji 1 Rady Rodzicow Szkoty Podstawowej nr 114.

Zdaniem wtadz Szkoty Podstawowej nr 114 takie rozwigzanie wptynie na poprawe bezpieczenstwa
uczestnikow ruchu drogowego w tym bezpieczenstwa dzieci uczgszcezajacych do SP 114.

Ewentualne wprowadzenie nowej organizacji ruchu powinno by¢ poprzedzone konsultacjami
spotecznymi z mieszkancami osiedla Wieczysta.
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Zatacznik do Uchwaty Nr XXV/223/2016
Rady Dzielnicy III Pradnik Czerwony z dnia 22 listopada 2016 r.

PROPONOWANA OGRANIZACJA RUCHU W REJONIE SZKOLY PODSTAWOWEJ NR 114
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Szkota Podstawowa nr 114
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