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ZAPYTANIE OFERTOWE NA ZAKUP DOPOSAZENIA PRACOWNI
MECHATRONIKI, AUTOMATYKI I ROBOTYKI
w ZESPOLE SZKOEL. MECHANICZNYCH NR 1
im. SZCZEPANA HUMBERTA W KRAKOWIE

Postgpowanie o udzielenie zamdwienia prowadzone jest w trybie zapytania ofertowego (warto$¢
zamowienia jest nizsza niz 130 000 zI netto), do ktérego nie maja zastosowania przepisy ustawy Prawo
zamoOwien publicznych.

W' postepowaniu nie mogg bra¢ udzialu Wykonawcy podlegajacy wykluczeniu na podstawie
obowigzujacych w tym zakresie przepisow.
Osoba lub_podmiot podlegajacy wykluczeniu, ktérzy w okresie tego wykluczenia ubiegaja sie

o0 udzielenie zamoéwienia publicznego lub biora udzial w postepowaniu o udzielenic zamowienia

publicznego. podlegajg karze pienieznej. Kare pieniezna naklada Prezes Urzedu Zaméwien Publicznych,

w drodze decvyzii.

L. Zamawiajacy

Gmina Miejska Krakéw
pl. Wszystkich Swigtych 3-4, 31-004 Krakow
NIP: 676-101-37-17

w imieniu ktérej dziata Odbiorca:
Zespot Szkot Mechanicznych nr 1 w Krakowie
al. Mickiewicza 5, 31-120 Krakdéw

II.  Opis przedmiotu zamoéwienia

L.
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Dyrektor Zespolu Szkoét Mechanicznych nr 1 w Krakowie zaprasza do zlozenia oferty na
sprzedaz asortymentu zgodnie ze specyfikacjg zawarta w zalgczniku nr 3.

Dostarczony Zamawiajacemu przedmiot zamoéwienia musi by¢ fabrycznie nowy, wolny od
wad fizycznych i prawnych, oryginalnie zapakowany.

Oferta powinna zawierac koszty dostawy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wszystkie wady fizyczne oferowanego przedmiotu
zamOwienia i zobowigzuje si¢ do natychmiastowej jego wymiany na towar wolny od wad,
podobnie jak w przypadku stwierdzenia niezgodnosci dostarczonego zaméwienia z opisem
przedmiotu zamdwienia (zatgcznik nr 3).

Podana w formularzu ofertowym cena jest ceng brutto uwzgledniajacg wszystkie dostawy.
Jezeli uzyte sa nazwy wiasne stuzg one jedynie do zobrazowania wymagan i nie wptywaja na

wybdr oferty. d\






III.  Termin wykonania zamdéwienia

Termin realizacji zaméwienia - do 10 maja 2024 r,
Zamawiajacy przewiduje mozliwosé dostawy asortymentu etapami.

IV.  Warunki ptatnosci

Ptatnos¢ nastapi w terminie do 30 dni po dostarczeniu calo$ci zaméwienia zgodnego z opisem
przedmiotu zamdwienia oraz prawidlowo wystawionej faktury.

V. Osoba do kontaktu

Wicedyrektor ZSM nr 1 - p. mgr inz. Waldemar Nowak
tel. 508 373 078
e-mail: sekretariat@zsm1.krakow.pl

VL. Opis sposobu przygotowania oferty

L.
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Oferent moze ztozy¢ tylko jedng oferte.

Tres¢ oferty musi odpowiadaé tresci zapytania ofertowego.

Oferta musi zawieraé cene brutto przedmiotu zamowienia, obejmujacg wszystkie elementy
zamowienia okreslone w zapytaniu ofertowym.

Oferowana cena musi zwiera¢ wszystkie koszty zwigzane z realizacja zaméwienia.

Wszelkie koszty wynikie w trakcie realizacji zaméwienia i nieprzewidziane w ztozonej ofercie
obciazaja Wykonawce.

VIL  Termin i sposob ztozenia oferty przez Wykonawce.

1.

Ofert¢ na wypetionym formularzu ofertowym z uzupetnionym zatacznikiem nr 3 nalezy
ztozy¢ droge elektroniczng na adres mail: sekretariat@zsm 1 krakow.pl lub skrzynke epuap:
/zsm1/SkrytkaESP. W tytule wiadomosci nalezy podaé:

POSTEPOWANIE: DOPOSAZENIE PRACOWNI MECHATRONIKI,
AUTOMATYKI I ROBOTYKI W ZSM NR 1

Formularz ofertowy powinien byé¢ podpisany za pomocg dopuszczalnych prawem narzedzi
cyfrowych.

Termin zlozenia oferty: 5 kwietnia 2024 r. do godz. 11.00.

Za termin zlozenia oferty przyjety bedzie dzie i godzina ofrzymania oferty przez
zamawiajacego.

Oferty zloZone po terminie nie bedg rozpatrywane,

Cena ofertowa jest cena, za ktéra Wykonawca zobowigzuje si¢ do wykonania przedmiotu
zamowienia fgcznie z podatkiem VAT naliczonym zgodnie z obowigzujacymi przepisami
w tym zakresie.

Cena ofertowa musi zawiera¢ wszystkie koszty zwigzane z prawidtowa realizacjg zamdwienia
zgodnie z opisem przedmiotu zaméwienia, w tym koszty dostawy.

Cena ofertowa musi by¢ wyrazona w zlotych polskich i zaokraglona do dwéch miejsc
po przecinku.

VIIL. Opis sposobu obliczania ceny.

1.
2.

Kryteria oceny ofert i ich znaczenie: Cena — znaczenie kryterium — 100 % .
Punkty zostang obliczone wg wzoru:
najnizsza cena brutto sposréd badanych ofert

ilos¢ uzyskanych punktdw = ----m-m-meemmeeeeeeoo - -—-- --x 100
cena brutto badanej oferty "
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IX.

XL

XII.

3.

4.

Wynik dziatania zostanie zaokraglony do 2 miejsc po przecinku. Maksymalna liczba punktéw
Jjaka mozna uzyskaé — 100.

Jako najkorzystniejsza zostanie wybrana oferta, ktéra uzyska najwigkszg liczbe punktéw
sposrdd ofert podlegajacych rozpatrzeniu.

Sktadanie ofert dodatkowych.

L

Jezeli w postgpowaniu o udzielenie zaméwienia, w ktérym jedynym kryterium oceny ofert jest
cena, nie mozna dokonaé wyboru oferty najkorzystniejszej ze wzgledu na to, ze zostaty zlozone
oferty o takiej samej cenie, Zamawiajgcy wezwie Wykonawcow, ktorzy ztozyli te oferty,
do zlozenia w terminie okreslonym przez Zamawiajacego ofert dodatkowych.

Wykonawey, sktadajac oferty dodatkowe nie moga zaoferowaé cen wyzszych niz zaoferowane
w zlozonych ofertach.

Okolicznodci, w ktérych oferta nie podlega rozpatrzeniu.

1.
2,
3

Tres¢ oferty nie odpowiada tresci zapytania ofertowego.
Jest niewazna na podstawie odrebnych przepisdw.
Wykonawca ztozyt kilka ofert.

Podstawa nieudzielenia zamowienia.

1.

5.

6.

Nie ztozono Zadnej oferty podlegajacej rozpatrzeniu.

Cena najkorzystniejszej oferty lub oferta z najnizsza ceng przewyzsza kwote, ktorg
Zamawlajacy zamierza przeznaczy¢ na sfinansowanie zamoéwienia, chyba ze Zamawiajacy
moze zwigkszy¢ t¢ kwotg do ceny najkorzystniejszej oferty.

W przypadku, o ktérym mowa w punkcie IX, zostaly ztozone oferty dodatkowe o takiej samej
cenie.

Wystgpita istotna zmiana okolicznosci powodujgca, ze prowadzenie postepowania
lub wykonanie zaméwienia nie lezy w interesie publicznym, czego nie mozna bylo wezesniej
przewidzied.

Postgpowanie obarczone jest niemozliwa do usuniecia wadg uniemozliwiajgcg zawarcie
niepodlegajacej uniewaznieniu umowy w sprawie zaméwienia publicznego.

Zamawiajgcy zastrzega sobie prawo do uniewaznienia postepowania bez podania przyczyny.

Informacje dodatkowe.,

L.
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Zamawiajacy zastrzega sobie prawo sprawdzenia w toku badania i oceny ofert wiarygodnosci
przedstawionych przez Wykonawcéw informacji zawartych w ofercie.

Zamawiajgcy wykluczy z postgpowania Wykonawcéw, co do ktérych wskutek sprawdzenia
wiarygodnosci ofert powezmie informacje o zawarciu w zlozonej ofercie danych niezgodnych
z prawda.

Ofertg wykonawcey wykluczonego z postgpowania uznaje sie za odrzucona.

Zamawiajgcy bierze pod uwage wylacznie oferty przestane na wskazany adres.

Informacja o wyborze najkorzystniejszej oferty zostanie przekazana wybranemu Wykonawcy.
Powiadomieni zostang réwniez Wykonawcy, ktérzy zlozyli oferty w danym postepowaniu
0 udzielenie zamo6wienia (drogg elektroniczng lub telefonicznie).

Dostarczony Zamawiajgcemu przedmiot zaméwienia bedzie fabrycznie nowy, wolny od wad
fizycznych i prawnych, oryginalnie zapakowany.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wszelkie wady fizyczne oferowanego przedmiotu
zamo6wienia 1 zobowigzuje sig¢ do natychmiastowej wymiany towaru na towar wolny od wad,
podobnie jak w przypadku stwierdzenia niezgodnosci dostarczonego przedmiotu zaméwienia
z opisem przedmiotu zamowienia.

Zamawiajgcy zasirzega sobie prawo rezygnacji z zakupu.
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Klauzula informacyjna okreslajgce zasady przetwarzania danych osobowych przez
Zamawiajgcego.

Zgodnie z art. 13 ogdlnego rozporzadzenia o ochronie danych osobowych z dnia 27 kwietnia

20

16 r. (RODO) (Dz. Urz. UE L 119 z 04.05.2016) informujemy:

administratorem Panstwa przetwarzanych —danych osobowych jest Zespét Szkoét
Mechanicznych nr 1 w Krakowie, reprezentowany przez Dyrektora, al. Mickiewicza 5,31-120
Krakéw, sekretariat(@zsm1.krakow.pl:

jesli majg Panstwo pytania dotyczace sposobu i zakresu przetwarzania danych osobowych mogg
Pafistwo  skontaktowa¢ si¢ z Inspektorem Ochrony Danych: kontakt email:
inspektord4(@mjo.krakow.pl;

administrator przetwarza Paristwa dane osobowe na podstawie przepisow prawa tj. ustawy z dnia
11 wrzesnia 2019 r. - Prawo zaméwien publicznych (Pzp), ktérych warto$é nie przekracza
130 tys. zt oraz Regulaminu udzielania zaméwien publicznych o wartosci do kwoty 130 tys.
ztotych, zgodnie z art. 6 ust. 1 lit. ¢) RODO;

Panstwa dane osobowe przetwarzane sa w celu zwiazanym z postepowaniem o udzielenie
zamOwienia publicznego NA ZAKUP DOPOSAZENIA PRACOWNI MECHATRONIKI,
AUTOMATYKI 1 ROBOTYKI W ZESPOLE SZKOL MECHANICZNYCH NR 1
im. SZCZEPANA HUMBERTA W KRAKOWIE Z DNIA 28.03.2024 r.;

W zwigzku z przetwarzaniem danych osobowych w celu, o ktérych mowa powyzej odbiorcami
Pafistwa danych osobowych mogg by¢ osoby lub podmioty, ktére na podstawie zawartych uméw
przetwarzaja dane osobowe w imieniu Administratora oraz podmioty uprawnione do
uzyskiwania danych osobowych na podstawie przepiséw prawa

Panstwa dane osobowe bgdg przechowywane przez caly czas trwania umowy, a po tym czasie
przez okres oraz w zakresic wymaganym przez przepisy obowigzujacego prawa, tj. zgodne
z kategoriami archiwalnymi, o ktérych mowa w rozporzadzeniu Prezesa Rady Ministrow z dnia
18 stycznia 2011 r. w sprawie instrukcji kancelaryjnej, jednolitych rzeczowych wykazéw akt
oraz instrukcji w sprawie organizacji i zakresu dziatania archiw6w zakladowych, przez okres
5 lat od dnia zakonczenia postgpowania o udzielenie zaméwienia publicznego;

w zwigzku z przetwarzaniem danych osobowych przystuguja Panstwu nastepujace uprawnienia:
prawo dostgpu, w tym prawo do uzyskania kopii; prawo do zadania poprawiania, sprostowania;
prawo do zadania ograniczenia przetwarzania danych osobowych w przypadkach
przewidzianych prawem, za$ nie przystuguje Pafstwu prawo do zgdania usuniecia danych
osobowych, prawo do przenoszenia danych, prawo sprzeciwu wobec przetwarzania danych;

w przypadku powzigcia informacji o niezgodnym z prawem przetwarzaniu danych osobowych,
przystuguje Pafistwu prawo whniesienia skargi do organu nadzorczego wladciwego w sprawach
ochrony danych osobowych tj. Prezesa Urzgdu Ochrony Danych Osobowych;

podanie przez Panstwa danych osobowych jest warunkiem udziahu w postgpowaniu o udzielenie
zamowienia publicznego;

Panstwa dane osobowe nie bedg podlega¢ profilowaniu oraz automatycznemu podejmowaniu
decyzji, nie bgdg przekazywane do panstwa trzeciego, ani udostepniane organizacjom
mi¢dzynarodowym.

Zalaczniki. _
Formularz oferty DYREKTOR -

1

2,
3.
4.

Oswiadczenie Wykonawcy
Specyfikacja
Umowa

Zespoly Szkét Mechanigenych Nr 1

MDA
mgr Barbara Szymonlak

Zespdt Szkot Mechanicznych ns 5
im. Szczepana Humberta
31-120 Krakdw, Al. Mickiewicza 5

tel. 12-422-64-43, tel. 12-422-68-04 | .
faks 12-634-30-46 %}-






Zalacznik nr 1

Zamawiajacy
Zespol Szkol Mechanicznych nr 1 w Krakowie

FORMULARZ OFERTOWY
1. Dane Wykonawcy
IIATIWIAG 5 o000 50 marsrs s mos e e A K YR S R 45 556 e e
STEIVZIB A +vnes:csinsason o 00s oschshisn 58 skt i s e e i oo s S 556 S o
Osoba wyznaczona do kontaktow: ...........oc.cvvvvenvinnennin.., tel oo
e-mail: ...
WoalewOdztwWo s soeusin sismssiimmensmmmonms RIS coromswvpsmmmmiaen mers saas Sa B
[0t R ———————————— nrtel: oo
NIP: nrRegon: ...

2. Oferujemy wykonanie w calosci przedmiotu zamdwienia okreS§lonego w zapytaniu ofertowym
DOPQSAZENIE PRACOWNI MECHATRONIKI, AUTOMATYKI I ROBOTYKI W ZESPOLE
SZKOEL MECHANICZNYCH NR 1 im. SZCZEPANA HUMBERTA W KRAKOWIE

CENA wartos¢ w zt stownie

BEH0 = i it s e S S S R
WAT Lo e retassemes o e o s e
Brutto

3. Oswiadczam/y, ze zapoznatem/am/liSmy si¢ z tredcig zapytania ofertowego i nie wnosze/simy do
niego zastrzezen;

4. Udzielam/y gwarancji N8 OKIES .......c.ovuiuieiiininiii e e

5. Oswiadczam/y, ze akceptujemy wskazany przez Zamawiajgcego termin platnosci. Platnosé
przelewem na rachunek bankowy Wykonawcy wskazany na fakturze.

6. Do oferty zalaczam/y nastepujace dokumenty, ktére stanowia jej integralng czes¢.

...............................................................................................................

Prawdziwos¢  powyzszych  danych  potwierdzam/y  wiasnorecznym podpisem, $wiadom/i
odpowiedzialnosci karnej wynikajacej z art. 297 Kodeksu Karnego za przedtozenie nierzetelnego lub
poswiadczajacego nieprawde oswiadczenia.

Data Podpis osoby uprawnionej






Zaltacznik 2

Oswiadczenia wykonawcy

Ja skladajgcy niniejsza oferte, biorgcy udzial w procedurze o udzielenie zaméwienia
publicznego pn.

ZAKUP DOPOSAZENIA PRACOWNI MECHATRONIKI, AUTOMATYKI I ROBOTYKI
W ZESPOLE SZKOL MECHANICZNYCH NR 1 IM. SZCZEPANA HUMBERTA
W KRAKOWIE

o$wiadczam, ze nie zachodza w stosunku do mnie przestanki wykluczenia z postepowania na
podstawie art. 7 ust. 1 ustawy z dnia 13 kwietnia 2022 1. o szczegdlnych rozwigzaniach
w zakresie przeciwdzialania wspieraniu agresji na Ukraing oraz shuzacych ochronie
bezpieczenstwa narodowego (Dz. U. poz. 835).

Data Podpis osoby uprawnionej







Zalacznik nr 3 / Specyfikacja

Lp.

Nazwa

Istotne funkeje — parametry
techniczno- eksploatacyjne/uwagi

Jednostka

miary

3

4

Tlo§¢ sztuk

kwota brutto | parametr/producent

Serwonaped

napigcie zasilania: 5 V DC;
nie posiada ogranicznika ruchu; typ:
analogowe;
do wspdtpracy z modutem
mikroprocesorowym

Szt.

12

Serwonaped

napiecie zasilania: 24 V DC;
nie posiada ogranicznika ruchu; typ:
analogowe

szt

12

Serwomechanizm

napigcie zasilania; 5 V DC;
z pomiarem kata wychylenia 0°~180°
typ: analogowe;
do wspolpracy z modulem
mikroprocesorowym

szt.

12

Przemiennik
czestotliwosel
wbudowany panel
sterowania

napigcie zasilania 230 V, 50 Hz;

napigcie wyjsciowe 3x230V, 1+100 Hz,

dostosowany do silnika w
Wyposazeniu;

wejscie analogowe 0+10 V do
zadawania czgstotliwosct;

przekaznikowe wyjscie wielofunkcyjne;

wejscia wielofunkcyjne 24 V DC PNP;
uaktywnianie trybéw pracy: obroty w
przod, obroty w tyl, natychmiastowe
wylaczenie, wybér jednej z trzech
predefiniowanych czestotliwosei,
zadawanie czasu przyspieszania i
zatrzymania, montaz na szynie TH35
lub mozliwos¢ przykrgcenia do phyty

szt.

Przewdd polaczeniowy
przemiennika
z silnikiem

ekranowany, minimum 2 m

SZt.

Sterownik PLC z
przewodem do
programowania

minimum:

8 wejs¢ cyfrowych / 6 wyjsé cyfrowych;

2 wejscia analogowe z mozliwoscig
konfiguracji zakreséw lub 4 wejscia
analogowe:

2 wejscia analogowe 010 V
i 2 wejscia 4+20 mA.

2 wyjécia analogowe z mozliwosciag
konfiguracji zakresow lub 4 wyjscia
analogowe: 2 wyjscia analogowe 0+10
v
12 wyjscia 4+20 mA,; zasilanie 24 V
DC: spelniajgcy wymagania norm:

[EC61131- 1, IEC 61131-2, IEC 61131

3;

szt

Zasilacz napigcia stalego

24 V DC; prad wyjsciowy min. 4A,
montowany na szynie TH35;

szt.

Zasilacz do ukladu
mikroprocesorowego, np.
Arduino UNO

napiecie zasilania dostosowane do
modutu mikroprocesorawego

szt.

Zasilacz napigcia stalego

SVDC, min 1A

SZt.

Zasilacz napigcia stalego

12V DC, min. 3 A

SZt,

Przewod komunikacji do
systemu
mikroprocesorowego

przewod umozliwiajacy wgranie
programu

szt.

Stycznik

napi¢cie cewki 24 V DC,
min. 3 zestyki giéwne NO; z
mozliwoscig zamontowania min. 2
blokéw zestykow pomocniczych;
montaz na szynie TH35;

szt.

12

Zatacznik nr 3 specyfikacja.xlsx
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Zalacznik nr 3 / Specyfikacja

zestyki 1 NO + 1 NC; podwdjne
oznaczenia zaciskow: 13(44), 14(43),
Blok zestykow 21(32), 22(31),
13 - ; i 5
pomocniczych stycznikal) odpowiedni do stycznika z
Wyposazenia
SZL. 12
Przekaznik cewka 24 V DC; min. 2 zestyki
14 elektromagnetyczny przetgezne; montaz na szynie TH35 szt. 24
napiccie robocze 5 V DC, ilosé kanatow
minimum 4 maksymalny prad 10A styki
15 | Modul przekaznikowy przelaczne szt. 12
cewka 24 V DC; funkcje:
16 Uniwersalny przekaznik opoznione zatgczenie, opdznione
CZAsoOWYy wylgczenie, dwa styki przelaczne;
montaz na szynie TH35
szt. 12
17 Przekaznik cewka S V DC; min. 2 zestyki < 24
elektromagnetyczny przelgczne; montaz na szynie TH35 '
Wylacznik silnikowy z co| przystosowany do montazu na szynie
18 | najmniej jednym stykiem TH 35,
pomocniczym o zakresie pradu nastawczego
umozliwiajacym wspolpraceg z
posiadanym silnikiem trojfazowym
szt. 6
Wylacznik instalacyjny
19 | nadpradowy jednopolowy
1P
(1) B10, przystosowany do moniazu na it 12
szynie TH 35 )
indukeyjny;
napiecie zasilania 24 V DC; PNP NO; 3
przewodowy,
kabel o dtugosci min. 1,5 m, koncowki
przewodow kabla zakonczone tulejkami
20 Czujnik zblizeniowy2) z zaciskowymi; cylindryczny
uchwytem montazowym gwintowany; z dwiema nakretkami,
nominalna strefa dziatania min. 2 mm;
oznaczenia wyprowadzen: BU, BN, BK
& i
| T
szt. 12
indukeyjny;
napiecie zasilania 5 V DC; PNP NO; 3-
przewodowy;
kabel o diugosci min. 1,5 m, koncowki
przewodow kabla zakoniczone tulejkami
21 Czujnik zblizeniowy2) z zaciskowymi; eylindryczny
uchwytem montazowym gwintowany; z dwiema nakretkami;
nominalna strefa dziatania min. 2 mm;
oznaczenia wyprowadzen: BU, BN, BK
szt 12

i}l
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Zalacznik nr 3 / Specyfikacja

Czujnik zblizeniowy2) z
uchwytem montazowym

pojemnosciowy:

napigcie zasilania 24 V DC; PNP NO;

3-przewodowy; kabel o diugosci min.
1,5 m, koncowki przewodéw kabla
zakonczone tulejkami zaciskowymi;
cylindryczny gwintowany; z dwiema

nakretkami; nominalna strefa dzialania

min. 2 mm; oznaczenia wyprowadzen:

BU, BN, BK

[ lon_ 3
3 I =

E-_ | TV S

'S

[

SZt.

12

23

Czujnik optyczny2) z
uchwytem montazowym

odbiciowy osiowy,

napigcie zasilania 24 V DC; PNP NO; 3
przewodowy; kabel o dlugosci

min. 1 m, koncowki przewodow kabla
zakonczone tulejkami zaciskowymi;
cylindryczny gwintowany; z dwiema
nakrgtkami; oznaczenia wyprowadzen:
BU, BN, BK

szt.

12

24

Czujnik optyczny2) z
uchwytem montazowym

odbiciowy osiowy;

napigcie zasilanie 5 V DC; PNP NO;

3-przewodowy; kabel o dtugo$ci min. 1
m, koncowki przewodow kabla

zakonczone tulejkami zaciskowymi;

cylindryezny gwintowany, z dwiema
nakretkami; oznaczenia wyprowadzen:

BU, BN, BK

| 8. g
O e

szt

12

25

Kontaktronowy czujnik
polozenia tioka

zestyk NO; 2-przewodowy; kabel o
dlugosci min. 1m, konicowki
przewodow kabla zakonczone tulejkami
zaciskowymi; przystosowany do
zamocowania na cylindrze silownika
wymienionego
w Wykazie

szt.

12

26

Czujnik potozenia tloka

zestyk NO; 3-przewodowy; kabel o
diugosci min. Im, koncowki
przewodow kabla zakonczone tulejkami
zaciskowymi; przystosowany do
zamocowania na cylindrze sitownika
wymienionego
w specyfikacji

Szt

12

27

Czujnik ultradzwigckowy
odleglosci

z uchwytem montazowym

napigcie zasilania: 5V,

zakres pomiarowy: od 2 do min. 100

cm, czestotliwos¢ pracy: 40 kHz,

SZt.

12
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napiecie zasilania: od 5 Vdol2V;

Ul(;{adf\gl?}?zrg CZ:_]m;( interfejs: analogowy: czestotliwosé
qeliegtoett 0gowy pracy: 49,5 kHz:
o h S zakres pomiarowy: od 20 do min. 100
z uchwytem MONMAZOWYIRY oy prowadzenia: zlgcza zaciskowe
szt 6
Plytka, modut
mikroprocesorowy minimum 10 VO
29 dedykowany do o . -
sterowania ukiadow wiymm. ;N el a;;a\gi) L szt. 6
robotycznych min. 2 WyJsctd
; ik silnikow DC):
Modut dodatkowy do mostek H (sterownik s‘1 nikow C],
3 tytici mikropr PR dwukanatowy sterownik DRV8835; ot 12
0 |p L ) zasilanie dopasowane sk
31 Silnik DC napiccie zasilajace 5-12vDC szt. 6
. . zestyk NO; monostabilny; wciskany;
32 Brayeisk sterowmozy montowany na szynie TH35. szt. 24
zestyk NC; monostabilny; weiskany;
33 Przycisk sterowniczy montowany na szynie TH35; szt. 24
s . zestyk NO; bistabilny; weiskany,
g i i : 24
ot Rrzgeish SISTOROIRY montowany na szynie TH35; 2t
; ) zestyk NC; bistabilny; weiskany;
33 Preycisk SizawRiczy montowany na szynie TH35; szt. 12
; : zestyk NO i NC; monostabilny;
. - < A 12
3 Przycisk sterowniczy weiskany, montowany na szynie TH35; szt
sterowany dzwignig z rolka;
37 Lacznik krancowy zestyki: min. 1 NOi 1 NC (niezalezne), szt. 12
rezystancja: 10 kQ; moc: 05W:
charakterystyka: liniowa; montaz na
38 Potencjometr e T,H35.’ .
7z zamocowanymi przewodami 0
diugosci minimum 1 m
szt. 12
Zadajnik sygnatu o
analogowego do sygnaty: napigciowy 0+10 V, pradowy
39 sterownika PLC lub 4+20 mA,
przemiennika o . 6
czestotliwosci z wy$wietlaczem wartoscl sygnatu szt.
i ; napigcie znamionowe 24 V DC; montaz
: 3 12
40 | Lampka sygnalizacyjna na szynie TH33; kolor czerwony, L
. : napiecie znamionowe 24 V DC; montaz
1 Lampk: 1 . :
4 APl Sygralicayrs na szynie TH33; kolor z01ty, e -
42 . . napiecie znamionowe 24 V DC; montaz
k . L ;
Lampka sygnalizacyjna na szynie TH35, kolor zielony; s 12
napiecie znamionowe 5 V DC: kolor
czerwony,
do wspblpracy z modutem
43 | Lampka sygnalizacyjna mikroprocesorowym; montaz na szynie
TH35; np. dioda LED z rezystorem
SZL. 12
napiecie znamionowe 3 vV DC; kolor
7otty; do wspotpracy z modutem
: : mikroprocesorowym;
44 | Lampkas lizacyjna
Al sygnat=iy) montaz na szynie TH35; np. dioda LED
Z rezystorem
szt. 12

7atacznik nr 3 specyfikacja.xlsx
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napiecie znamionowe 5 V DC; kolor
zielony; do wspdlpracy z modulem
mikroprocesorowym;

> | Tampissysializacyine montaz na szynie TH33; np. dioda LED
Z rezystorem
szt 12
kompletny chwytak wyposazony w
komplet serwonapedow dostosowan:
46 Chwytak metalowy dopposiadanegg inikmkontrolera g Sen &
minimalny udzwig:
47 | Chwytak pneumatyczny umozliwia podniesienie 200 g szt. 6
podcisnieniowy obowiazuje od roku szkolnego
20242025
minimalny zakres od 20 do S0 mm; 24
48 Chwytak elektryczny VDC, obowigzuje od roku szkolnego szt. 6
2024/2025
z jednostronnym tloczyskiem; z
magnetyczng sygnalizacjg polozenia
49 Sitownik pneumatyczny ttoka; tloczysko
dwustronnego dzialania | z gwintem zewnetrznym; skok toka
min. 100 mm
mozliwosé montazu do plyty/stotu szt 6
pehajacy,
; ; z jednostronnym tloczyskiem, z
Silownik pneumatyczny A s
. Ty magnetyczng sygnalizacja polozenia
50 jednostronnego dziatania Hoks: Hicaysko
z gwintem zewnetrznym; skok tloka
. szt. 6
min. 50 mm
mozliwosé montazu do plyty/stohu
3/2 NC, monostabilny; ze sprezyng
Zwrotng; napigcie zasilania cewki 24 V
DC
51 i
Pneumatycz‘ny [ ;i TJJS{F
elektrozawor s
rozdzielajacy
mozliwosé montazu do plyty/stotu szt. 6
5/2 bistabilny;
napigcie zasilania cewek 24 V DC;
52 Pneumatyczny i [
elektrozawor A i;\ Ul /_',,{ 7]
rozdzielajacy CREES
mozliwosé montazu do plyty/stotu szt 6
5/2 monostabilny; ze sprezyna zwrotna;
napigcie zasilania cewki 24 V DC,
53 T
Pneumatyczny Wi |T; II ;1,‘
elektrozawor mozliwos¢ montazu do phwy;’étf)lu szt. 6
rozdzielajacy
cisnienie robocze 0+10 bar; montowany
54 .
na przewodach, pokretto regulacyjne.
Zawor S szt 18
diawiaco-zwrotny fy
55 Preumatyczn ) 3/2 montowany na przewodzie lub do
yczny zawor piyty/stolu “
odcmaja,cc?- AN
odpowietrzajacy LN
szt. 6
typu T; dla przewodu pneumatycznego,
56 | Trojnik pneumatyczny przystossr\;:zl:sat:tl;);:;:dcy cs szt. 24
dostosowane do elementow
pneumatycznych wymienionych
Szybkozlacza w specyfikacji i do srednicy przewodow
57 G szt. 240
pneumatyczne bedacych w wyposazeniu osrodka )

Zatacznik nr 3 specyfikacja.xlsx
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58 Tiumik hatasu dostosowany do pesiadanych ZAWOTOW szt. 36
niebieska; przelotowa; 1-poziomowa;
59 | Ziaczka na szyng TH353)| 4-przewodowa; przekroj przewodu 2,5 szt. 60
mm2
czerwona; przelotowa; 1-poziomowa;
60 | Zigczka na szyng TH353) | 4-przewodowa; przekroj przewodu 2,5 szt 60
mm2
solto-zielona; przelotowa,
61 Ztaczka na szyng TH353) | 1-poziomowa, 4-przewodowa, przekrd] - 2
przewodu 2,5 mm2 )
szara lub bezowa; przelotowa;
62 Zgczka na szyng TH353) | 1-poziomowa; 4-przewodowa. przekro) . 120
przewodu 2,5 mm2
Mostek wiykany do niebieski; 5-biegunowy; do ztgezek
63 o el szt. 18
zaczek3) wymienionych w Wyposazenid
Mostek wtykany do niebieski; 3-biegunowy; do zlgczek
64 el o szt. 18
Zlaczek3) wymienionych w Wyposazeniu
Mostek wiykany do niebieski; 2-biegunowy; do ziaczek
65 vl it szt. 36
zlaczek3) wymienionych w Wyposazeniu
Mostek wtykany do czerwony, 5-biegunowy: do zaezek
66 Sl Lt szt. 18
ztaczek3) wymienionych w Wyposazeniu
Mostek wtykany do czerwony, 3-biegunowy; do ztaczek
67 . g szt. 18
ztaczek3) wymienionych w Wyposazeniu
Mostek wtykany do czerwony, 2-biegunowy; do ztaczek
68 it o szt. 18
#aczek3) wymienionych w Wyposazentu
Scianka koncowa do do zlaczek 4-przewodowych
69 o C szt. 48
zlaczek3) wymienionych w Wyposazeniu
- Biokada koficowa do (np. Weidmiller EW 35 03 83560000 o -
zlaczek na szyng Jub 9540000000 lub WAGO 249-116) '
7 Chwytak pneumatyczny minimalny udZwig:
podcisnieniowy umozliwia podniesienie 200 g szt 8
minimalny zakres od 20 do 50 mm;
72 Chwytak elektryczny nap)ifgcie pracy 24 VDC szt. 8
minimum:
8 wejsé cyfrowyeh /6 wyjs¢ cyfrowych,
2 wejécia analogowe z mozliwoscia
konfiguracji zakreséw lub 4 wejscia
analogowe:
2 wejscia analogowe 010V
i 2 wejécia 420 mA.
Sterownik PLC wrazz | 2 wyjscia analogowe z mozliwoscia
73 | modutem wejst i wyjs¢ | konfiguracji zakresow lub 4 wyjscia
analogowych analogowe: 2 wyjscia analogowe 0+10 szt. 6
V i 2 wyjécia 4+20 mA,; zasilanie 24V
DC;
speiniajacy wymagania norm:
IEC 61131- 1, IEC 61131-2, IEC 61131
3;
PROGRAMOWANIE W JEZYKU
WIN PROLADDER, JEZYK
DRABINKOWY, JEZYK SFC
: L. 74 V DC; prad wyjéciowy min. 4 A
74 | Zasilacz napigcia stalego monm\l:faiy::]szyn‘izyTHS 5. szt. p
: ‘ zestyk NO; monostabilny; weiskany’,
i Proyoiskatopavics montowany na szynie TH35; sz 24
: ; zestyk NC; monostabilny; weiskany;
76 Przycisk sterowniczy o szyni}; TH3S: Y szt. 12
5 . zestyk NO i NC; monostabilny:
77 Prryrisk sterownicsy wciskar?;r; montowany na szynie '1}:1-135; 2 12
. : zestyk NO; bistabilny; weiskany;
8 Przycisk sterowniczy AT szy)r;ie. TH3 S;Y szt. 24
. ; zestyk NC; bistabilny; weiskany;
9 Przycisk sterowniczy mt{)ntowany na szyiic TH3 S;y szt. 12
; dwupozycyjny bistabilny zest k NO
80 | Przetacznik przekrgcany mogowany ! szynij; TH§ 5: szt. 12
napiecie znamionowe 24 VDG, 12
81 | Lampka sygnalizacyjna montaz na szynie TH35; kolor -
CZEIWONY;
: g napiccie znamionowe 24 V DC; montaz
R2 |, Varmpks sygnatizacyina |7 ) szynie TH35: kolor zotty; sz, 12
) .

S
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napiecie znamionowe 24 V DC; montaz

83 | Lampk lizacyj ; .
ampka sygnalizacyna na szynie TH35; kolor zielony, szt. 12
niebieska;, przelotowa; 1-poziomowa;
4-przewodowa; przekroj przewodu 2,5
84 mm2 np. WeidmullerSAK 4/EN
Zlaczk 5 e
aezka na szyng TH3SI) | -obieska (0467460000), WAGO 2002.| 52 o
1204)
czerwona, przelotowa; 1-poziomowa;
4-przewodowa; przekrd] przewodu 2,5
85 mm2 (np. WeidmullerSAK 4/EN
Zigezk T )
aczkana szyne THISI) | o erwona (0467460000), WAGO 2002-| 2 60
1203)
szara lub bezowa; przelotowa, |-
86 poziomowa, 4-przewodowa; przekroj
Zigczka na szyne TH353) przewodu 2,5 mm2 szt. 120
z0tto-zielona, przelotowa;
87 |Ziaczka na szyng TH353) | 1-poziomowa; 4-przewodowa; przekrdj
szt 12
przewodu 2,5 mm2
Mostek wtykany do niebieski; 3-biegunowy; do zlaczek ze
88 2 szt
zhaczek3) specyfikacji 18
Mostek wtykany do czerwony; 3-biegunowy; do zlaczek ze
89 % szt.
zlaczek3) specyfikacji 18
Scianka koncowa do do zigczek 4-przewodowych ze
S E szt
90 zlaczek3) specyfikacji 60
Blokuds bokoowi i (np. Weidmiiller EW 35 0383560000
91 zlaczek na szyne lub 9540000000 lub WAGQO 249-116) szt. 60
indukcyiny; napigcie zasilania 24 V
DC; PNP NO; 3-przewodowy; kabel o
dhugosci min. 1,5 m, koncowki
92 przewodow kabla zakonczone tulejkami
zaciskowymi; cylindryczny
Czujnik zblizeniowy2)z | gwintowany; z dwiema nakretkami;
uchwytem montazowym | nominalna strefa dziatania min. 2 mm;
oznaczenia wyprowadzen: BU, BN, BK
| < i
L= =
szt. 12
odbiciowy osiowy; napigcie zasilanie
24 V DC; PNP NO; 3-przewodowy,
kabel ¢ dlugosci min. 1m, koncowki
przewodow kabla zakonczone tulejkami
- zaciskowymi, cylindryczny
93 (I;zujmk optyc[zn.y2) 4 gwintowany; z dwiema nakretkami;
Renwylent monfasewym oznaczenia wyprowadzen:
BU, BN, BK
e g .
| < B3
| ._'_;ff: sy 8 [ -
Szt 12
pojemnosciowy; napigcie zasilania 24 V|
DC; PNP NO, 3-przewodowy, kabel o
e W, = S ;
:>, [F R — diugosci min. 1,5 m, koncowki
o4 e "= |przewodéw kabla zakonczone tulejkami
zaciskowymi; cylindryczny
Czujnik zblizeniowy2) z | gwintowany; z dwiema nakretkami;
uchwytem montazowym | nominalna strefa dziatania min. 2 mm;
oznaczenia wyprowadzen: BU, BN, BK szt 12
zestyk NO; 2-przewodowy, kabel o
dlugosci min. 1 m, koficowki
przewodow kabla zakonczone tulejkami
zaciskowymi; przystosowany do
95 | Czujnik potoZenia thoka2) o ¥ szt. 12

zamocowania na cylindrze sifownika
wymienionego w specyfikacji
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zestyk NO; 3-przewodowy: kabel 0
dtugosci min. 1 m. koncowki
przewodow kabla zakonczone tulejkami
. .y zaciskowymi; przystosowany do
96 | Czujnik potozenia toka2) zamocowania na cylindrze sitownika SEL 1
wymienionego w specyfikacii
cewka 24 V DC; min. 2 zestyki
97 Przekaznik przelaczne: sygnalizacja zadziatania, o 24
elektromagnetyczny przycisk testujacy; montaz na szynie ‘
98 Noz monterski szt. 6
99 Noz do ciecia przewodow ¢rednica przewodow 4, 6 mm,
pneumatycznych przewody tWOrZywo sztuczne Szt. 6
Zesptl przygotowania Zawor odcim’ajqcy, ﬁ}tr,. manometr,
powietrza ‘ zawdr redukeyjny,
100 mozliwosé montazu do plyty/stotu szt. 6
z jednostronnym tloczyskiem. z
magnetyczng sygnalizacja polozenia
Sitownik pneumatyczny t}oka_
dwustronnego dzialania tloczysko z gwintem Zewngtrznym.
skok tioka min. 100 mm; mozliwosé
montazu do plyty/stotu
101 szi. 6
pchajacy:
z jednostronnym tloczyskiem, Z
Silownik preumatyczny magnetyczng sygnah:zach polozenia
jednostronnego dziatania F&oka,
tloczysko z gwintem ZeWngtrznym,
skok tloka min. 50 mm;
102 mozliwosé montazu do phyty/stotu szt. 6
3/2 NC, monostabilny; ze Sprezyna
zwrotna; napigcie zasilania cewki 24 V
Pneumatyczny .
; DC, sterowanie elektryczne, manualne
elektrozawor
rozdzielajacy mozliwoéé montazu do plyty/stotu
]
103 i szt. 6
5/2 bistabilny; sterowanie elektryczne,
Pneumatycziy sterowanie manualne
elektrozawor napiecie zasilania cewek 24 V DC;
rozdzielajacy mozliwo$é montazu 40 glytyfsto!u
104 AN U A szt. 6
5/2 monostabilny; ze sprezyng Zwrotna;
napigcie zasilania cewki 24 V DC;
sterowanie elektrycznel manualne
mozliwosé montazu do phyty/stotu
Pneumatyczny [
elektrozawor
rozdzielajacy 7‘ ]T Tr'_"“
103 (o szt. 6
ciénienie robocze 0+10 bar;, montowany
na przewodach, pokretio regulacyjne.
T
Zawor |y
106 dlawiaco-zwrotny szt. 18
3/2 montowany na przewodzie lub do
plyty/stotu
sterowanie manualne
Preumatyczny zawor
odcinajaco- (';)
odpowietrzajacy T
107 szt. 6
11 3
(P (R)
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108

Tréjnik pneumatyczny

typu T; dla przewodu pneumatycznego;
przystosowany do srednicy zlgcz
pneumatycznych 6 mm

szt.

24

109

Szybkoziacza
pneumatyczna

dostosowana do elementow
pneumatycznych wymienionych w
specyfikacji i do srednicy przewodéw 6
mm bedgcych w wyposazeniu osrodka

szt.

180

110

Tiumik halasu

dostosowany do posiadanych zaworow

szt.

36

111

Multimetr cyfrowy

pomiar U, I (AC 1 DCJ, R, tester
cigglosci obwodu; reczna zmiana
zakresow

szt.

112

Miara zwijana

o dtugosei minimum 2 m

SZL.

113

Stoper

minimalny zakres od 0 do 60 s

Szl.

114

Suwmiarka uniwersalna

noniuszowa o dzialce elementarnej 0,05
mim

szt.

115

WTYK 50 PIN FANUC
TYP "DAMSKI"

Pozwalajaca na wyprowadzenie
sygnatéw cyfrowych z kontrolera robota
fanue w celu wykorzystania ich do
wspolpracy z urzadzeniami
peryferyjnymi za posrednictwem
modutu opartego na transoptorach na
napiecie 24 VDC

szl.

116

Rozdzielnia - skrzynka
elektryczna

ROZDZIELNIA SKRZYNKA
OBUDOWA ELEKTRYCZNA ABS
P65 50x40x18, przednie zamknigcie

transparentne,

szt.

117

Modut komunikacyjny RS
485

Modul komunikacyjny RS 485 do
komunikacji sterownik PLC - panel
doykowy, obstugujacy sterowniki z

grupy FBS Fatek lub réwnowazny

obstugujacy grupg sterownikow FSB

Fatek, z mozliwoscia wpiecia modulu

do systemu sterownika PLC i obstugi
kablowej.

szt.

10

118

Modut komunikacyjny RS
485

Modut komunikacyjny RS 485 do
komunikacji sterownik PLC - panel
doykowy, obstugujacy sterowniki z

grupy B1 32M Fatek lub réwnowazny

obstugujgcy sterowniki B1 32 M, z

mozliwoscig wpigcia modutu do
systemu sterownika PLC i obstugi

kablowej.

SZL.

10

119

Silnik pradu stalego z
przektadnig

Silnik pradu statego z przekladnia typu
reduktor, napigcie pracy 24 VDC,
srednica watu silnika 5 mm,

szt.

10

120

Falownik

Falownik, moc 0,4 kV, zasilanie prad
jednofazowy, minimum 2 wejscia
cyfrowe, minimum dwa wejscia
analogowe, lacze eternetowe.
napiecie zasilania 230 V, 50 Hz;
napigcie wyjsciowe 3x230V, 1+100 Hz;
dostosowany do silnika w
Wyposazeniu,
wejscie analogowe 0+10 V do
zadawania czestotliwoscei,
przekaznikowe wyjscie wielofunkcyjne;
wejscia wielofunkcyjne 24 V DC PNP;
uaktywnianie trybow pracy: obroty w
przdd, obroty w tyl, natychmiastowe
wylaczenie, wybor jednej z trzech
predefiniowanych czgstotliwosei;
zadawanie czasu przyspieszania i
zatrzymania; montaz na szynie TH33
lub mozliwos¢ przykrecenia do plyty

SZt.
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121

Regulator PWM

Regulator PWM, napigcie zasilania 24
VDC, obciazalnosé pradowa min. 3A,
regulacja manulana pokretiem, srubowy
montaz phytki regulatora .

Szt

122

Modut transoptorowy
przekaznikowy

Modut 8 kanalowy, napigcie pracy 24
VDC, mozliwosé przetaczania
NPN/PNP, plytka z mozliwoscia
zamocowania
mechanicznego/srubowego.

SZt.

12

123

Korytko grzebieniowe

Korytka grzebieniowe 40mmX40 mm,
kolor szary, diugosé listew 2m

SZt.

124

Szlifierka katowa

Szlifierka katowa, zasilanie 230 VAC,
tarcza tnaca 110 mm, moc minimum
1000 W

szt.

125

Zasilacz 24 VDC

Zasilacz 24 VDC, obcigzalno$é
pradowa min. 4 A, mocowanie na TH
35, zaciski wejscia i wyjscia Srubowe,
sygnalizacja pracy - kontrolka LED lub

inna, wysoko$¢ maksimum 100 mm

szt

10
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WZOR Zatacznik nr 4

B Jo i1 077 [ T O ——
zawarta w dniu ..evvesesevecvicsiennnns
na realizacj¢ doposazenia pracowni mechatroniki, automatyki i robotyki
w Zespole Szkét Mechanicznych nr 1 w Krakowie

pomiedzy

Gming Miejska Krakéw pl. Wszystkich Swietych 3-4, 31-004 Krakéw

Odbiorca : Zesp6t Szkét Mechanicznych nr 1 im. Szczepana Humberta w Krakowie

NIP - 6761013717

reprezentowang przez :

mgr Barbare Szymoniak, Dyrektora Zespotu Szkét Mechanicznych nr 1 w Krakowie, dziafajaca
na podstawie petnomocnictwa nr 212/2016 Prezydenta Miasta Krakowa z dnia 21 wrzeénia 2016 roku,
zwang dalej Zamawiajacym.

a

zwanym dalej Wykonawca
A. Przedmiot umowy

1) Przedmiotem umowy jest dostawa asortymentu zgodnie z wykazem i ilo$cig w zataczniku nr 3 -
Opis przedmiotu zamoéwienia zapytania ofertowego.

2) Dostawa przeprowadzona bedzie przez Wykonawce zgodnie z obowigzujagcymi w tym zakresie
przepisami prawa wynikajacymi z art. 43 ust. 9 ustawy z dnia 11 marca 2004 r. o podatku od
towarow i ustug (tekst aktualny: Dz. U. 22022 r. poz.931 ze zm.)

3) Z tytutu zmian zakresu przedmiotu zamdwienia z uwagi na zmiany w/w przepisow Dostawcy nie
beda przystugiwaty jakiekolwiek roszczenia, w tym roszczenia finansowe.

4) Celem dostawy jest doposazenie pracowni mechatroniki, automatyki i robotyki w ZSM nr 1 w sprzet
zgodny z zatgcznikiem nr 3, stanowigcym integralng cze$¢ zaproszenia do sktadania ofert z dnia
28.03.2024 r.

5) Adres dostawy zamdwienia: Zespét Szkét Mechanicznych nr 1
al. Mickiewicza 5
31-120 Krakow
Dodatkowe szczegoly techniczne i warunki dostawy zgodne z ustaleniami pomiedzy Dostawca
i Zamawiajgcym dopuszczone s3 w formie mailowej i telefonicznej.

B. Terminy realizacji zamoéwienia

Dostawa sprzgtu zrealizowana bedzie przez Dostawce w terminie wynikajgcym z przystanej oferty tj.
do 10.05.2024 r.

Powyzszy termin oznacza, ze Dostawca zobowigzuje sie, ze w tym terminie, zrealizuje wszystkie
wymagane dostawy przewidziane realizacjg zamdwienia.




C. Obowigzki Dostawcy

1) Dostawca dostarczy asortyment zgodnie z warunkami technicznymi opisanymi w zataczniku nr 3
zapytania ofertowego.
2) Dostawca zapewni zgodng z warunkami technicznymi i ustaleniami z Zamawiajgcym dostawe

sprzetu w stanie technicznym wskazujgcym na brak uszkodzen i pozbawionych wad wynikajacych
z transportu.

3) Dostawca poinformuje na biezgco Zamawiajacego o problemach mogacych mie¢ wplyw na
realizacje dostawy (np. 0 przypadkach braku mozliwoéci dostawy do wyznaczonego miejsca) lub
innych istotnych uwarunkowaniach na etapie realizacji zamowienia.

4) Dostawca dostarczy Zamawiajgcemu komplet dokumentacji wynikajacej z charakteru realizacji
saméwienia, w tym kart gwarancyjnych, dokumentacji technicznej i innych niezbednych
dokumentow.

D. Realizacja zamowienia

Termin realizacji dostawy : do 10.05.2024 r. do godz. 15.00.

Rozliczenie finansowe nastapi na podstawie faktury, po przekazaniu Zamawiajacemu wszystkich
wymaganych sktadnikow zaméwienia i dokumentacji.

Koordynatorzy uprawnieni do kontaktéw z Wykonawcg w sprawach zwiagzanych ze zrealizowaniem
umowy: p. Waldemar Nowak, tel. 508 373 078, e-mail: sekretariat@zsm1.krakow.pl

Dostawca Zamawiajacy



